
 

 

Information zur Kennfeldberechnung FSE Motor Typ A2370DD 

Es stehen 3 verschiedene Kennfelder zur Verfügung, da sich in Abhängigkeit der 

Motortemperatur die Magneteigenschaften und Verluste des Motors ändern. 

Basis: 80° Motortemperatur 

Excel-File: A2370DD_T80C.xlsx 

Matlab-File: A2370DD_T80C.mat 

Basis: 100° Motortemperatur 

Excel-File: A2370DD_T100C.xlsx 

Matlab-File: A2370DD_T100C.mat 

Basis: 120° Motortemperatur 

Excel-File: A2370DD_T120C.xlsx 

Matlab-File: A2370DD_T120C.mat 

 

Basiswerte zur Kalkulation: 

 Das Kennfeld basiert auf einer Zwischenkreisspannung von 600 VDC. 

 Das Kennfeld ist von 0 U/min bis 20.000 U/min in 100 U/min Schritten berechnet (siehe 
Tabellenblatt <Speed>). 

 Für jede Drehzahl ist der Motorstrom von 0 A bis 105 A in 20 Schritten (zu je 5,25A)  
variiert. Die Variation von dem Motorstrom, passend zu den Drehzahlen sieht man im 
Tabellenblatt <Stator_Current_Line_RMS>. 

 

In allen anderen Tabellenblättern sieht man das Ergebnis aus der Rechnung mit dem jeweiligen 

Motorstrom und der Drehzahl. 

Für diese Tabellenblätter gilt: 

 Die Spalten A - U entsprechen der Stromvariation von 0 A – 105 A in 5,25 A Schritten 

 Die Zeilen 1 - 201 entsprechen den Drehzahlvariation von 0 U/min – 20.000 U/min in 
100 U/min Schritten. 

 

Beispiel: 

Welches Drehmoment stellt sich bei 900 U/min (rpm) und 47,25 A ein? 

Der Wert in J10 (12,045 Nm) in dem Tabellenblatt <Shaft_Torque> ist das Drehmoment das sich 

bei 900 U/min (rpm) (Tabellenblatt <Speed> Zeile 10) und 47,25A (Tabellenblatt 

<Stator_Current_Line_RMS> Spalte J) einstellt. 



 

 

 

Variable Zwischenkreisspannung  

Die Kennfelder basieren auf einer Zwischenkreisspannung von 600 VDC. 

Wenn eine geringere Zwischenkreisspannung zur Verfügung steht können nicht alle gerechneten 

Arbeitspunkte angefahren werden. 

Welche Arbeitspunkte noch angefahren werden können sieht man in den Tabellenblättern mit 

der Spannung die sich in Abhängigkeit von dem Strom und der Drehzahl einstellt. 

 

Beispiel: 

Bei einer Zwischenkreisspannung von 500 VDC stehen (500 VDC / √2) maximal 354 VAC 

Motorspannung zu Verfügung. 

Dementsprechend steht der maximale drehmometbildende Motorstrom bis 13.000 U/min (rpm) 

zu Verfügung (Beispiel a). Bei maximaler Drehzahl von 20.000 U/min (rpm) reduziert sich der 

drehmometbildende Motorstrom auf 10.5  A (Beispiel B).   

 

Beispiel a: 

<Voltage_Phase_RMS>  (Zeile 137) 13.000 U/min (rpm) aber nur (Spalte U) 105 A 

 

 



 

Beispiel b: 

<Voltage_Phase_RMS>  (Zeile 201) 20.000 U/min (rpm) aber nur (Spalte C) 10.5 A 

  

 

Verfügbare Werte 

Tabellenblatt Beschreibung Einheit 

<Speed> Drehzahl U/min 

<Shaft_Torque> Drehmoment an der Welle Nm 

<Stator_Current_Phase_Peak> Amplitude Phasenstrom Ampere 

<Stator_Current_Phase_RMS> Effektivwert Phasenstrom Ampere 

<Stator_Current_Line_Peak> Amplitude Leitungsstrom Ampere 

<Stator_Current_Line_RMS> Effektivwert Leitungsstrom Ampere 

<Voltage_Phase_Peak> = Voltage_Line_Peak Volt 

<Voltage_Phase_RMS> = Voltage_Line_RMS Volt 



 

<Voltage_Line_Peak> = Voltage_Line_RMS Volt 

<Voltage_Line_RMS> = Voltage_Line_Peak Volt 

<Id_Peak> Amplitude Feldschwächstrom Ampere 

<Id_RMS> Effektivwert Feldschwächstrom Ampere 

<Iq_Peak> Amplitude 

drehmomentbildender Strom 

Ampere 

<Iq_RMS> Effektivwert 

drehmomentbildender Strom 

Ampere 

<Vd_Peak> Amplitude 

Feldschwächspannung 

Volt 

<Vd_RMS> Effektivwert 

Feldschwächspannung 

Volt 

<Vq_Peak> Amplitude 

drehmomentbildende Spannung 

Volt 

<Vq_RMS> Effektivwert 

drehmomentbildende Spannung 

Volt 

<Frequency> Frequenz Hz 

<Total_Loss> Summe aus: 

Stator_Copper_Loss 

Iron_Loss 

Magnet_Loss 

Mechanical_Loss 

Watt 

<Stator_Copper_Loss> Kupferverluste im Stator Watt 

<Iron_Loss> Eisenverluste Watt 

<Magnet_Loss> Magnetische Verluste Watt 

<Mechanical_Loss> Mechanische Verluste Watt 

<Power_Factor> Leistungsfaktor  

<Electromagnetic_Torque> Electromagnetic Torque ist das 

innere Drehmoment des 

Motors, welches aus der 

Simulation resultiert. Von 

diesem werden die 

Eisenverluste, Magnetverluste 

und mechanischen Verluste 

abgezogen um das mechanische 

Drehmoment an der Welle zu 

erhalten. 

Nm 

 



 

 

 

Bezeichnung Beschreibung 

Line voltage / Phase voltage Bei einer Dreiecksschaltung ist die Line 

Voltage und die Phase Voltage die Spannung, 

die zwischen zwei beliebigen Leitern 

gemessen wird. 

Line current Der Leitungsstrom ist der Strom, der durch 

eine beliebige Leitung zwischen 

Wechselrichter und Motoranschluss fließt. 

Phase current Der Phasenstrom ist der Strom, der durch die 

Motorwicklung fließt. 

RMS Effektivwert 

Root Mean Square (Quadratisches Mittel) 

Der Effektivwert bei Sinuswellen beträgt: 

Effektivwert = Amplitude / √2 

Peak Scheitelwert oder Amplitude  

(nicht Spitze/Spitze) 

 

 

 

 

  

 


